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"'FM1000 / FMD Training

— —
GPS

e Minimum constellatie van 24 Amerikaanse
satellieten in6 banen om de aarde

» Satellieten op 20.000 km
e 1 omwenteling in 12 uur
» Vanwege

— nauwkeurigheid

— sighaalontvangst

— dekking
» GPS signaal 300.000km per seconde




_Q' Hoe werkt GPS

_Q' Hoe werkt GPS




W . . .
*“Nauwkeurigheid & Herhaling

Een landbouwer die bv. zijn oogst wil dorsen en een landbouwer die
aardappelen aan het poten is hebben elk interesse in een verschillende
soort nauwkeurigheid :

® Deze landbouwer is geinteresseerd in de
Spoor aan Spoor afwijking omdat hij naar het
einde van zijn veld wil rijden en terug wil keren
binnen een aanvaardbare afstand...

® Deze landbouwer die aardappelen gepoot heeft
is geinteresseerd in Absolute nauwkeurigheid
want hij wil, wanneer de aardappelen uitkomen,
naar dezelfde plaats terugkomen met zijn
spoeier. Dan moet hij op identiek dezelfde
plaats rijden...

~N Y Hoe precisies is het
- (GPSD-GPS & RTK systeem?




Q . ne precisies is het L
- cpsCD-GPY& RTK systeem?
D-GPS Satellite (EGNOS gratis, OmniStar VBS: betalend)
‘GPS: gratis»

Y =7

|

Differentieel
Signaal naar de
geostationaire

satelliet

Precisie:
15to 30 cm

Basis station
(500 km)

Q v cisies is het

- cPsQ-GPY& RTK systeem?

GPS: grﬁ
=

Precisie: 5 m---15m

Differentieel
Signaal naar de
geostationaire
satelliet

Basis station
(70 km)

A= =N ap-




. Q v Hoe precisies s het
GPS, D-GPS steem?

Precisie:
lto2cm

De klant heeft zijn eigen RTK
basis station

Of de NH dealer heeft een RTK
netwerk (10km)

—~™GPS nauwkeurigheid

Absoluut

jaar in jaar uit

Relatief

rij tot rij

| DGPS

05-2m

10-30cm |




- Productinformatie
GPS systemen

Handmatig Assisterend Geintegreerd

New Holland Intellisteer

EZ Guide 250 EZ Steer 500

EZ Guide Plus

11

W .
- Autopilot

*Systeem neemt het sturen over

eKaarsrechte of evenwijdige werkgangen
*Minder vermoeiend

*Hogere precisie

*Verhoging productiviteit
*Verbetering rendement

«Jaarlijks dezelfde rijpaden gebruiken

*Grotere spoorbreedte

*Minder bodemverdichting

12




Autopilot

GPS & Radio

Navigation Controller

Electro-Hydraulic Valve

Steering Angle Sensor

13

s .
- Hellingen:

T2 terrein compensatie

AgGPS antenne

T2™ TERREIN COMPENSATIE

TECHNOLOGIE

e 7 Slinger-
Verbetert de nauwkeurigheid bij ; __i--"' Z hoak
het rijden in rechte lijnen op Positie zonder ——— Positie gecorrigeerd

golvend terreinn terrelncompensatie " m.b.v.T2 techniek

14




e S
> Gyroscopen

Roll Yaw

Pitch

3 Gieren
Slingeren

Hellen

15

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

> T2 en T3 terrein
compensatie

De T3 technologie corrigeert continue het slingeren, hellen en

gieren met behulp van moderne transistorsensors in 6 assen. Dit
geeft een correctie waardoor meetfouten gecorrigeerd worden.

WITLEG VAN SLINGEREN, HELLEN EN GIEREN

SLINGEREN

HELLEN

SLINGEREN - rotatle om de dwarias HELLEN - rofatle am de horfzantale as GIEREN - draalen om de verticale =
(inks-rechts]) {veor-adhter) (beven-ondet)

16




inhr 2,25
;;'J'nu RE-F llerk Hand |

“LOEG Snbr 4511
fline 8,80 Rdwﬁ'

> ; GPS-ASSISTANT

GPS-ASSISTANT is ontwikkeld voor hydraulisch

zoals in de ploegvoor en om nauwkeurigheid te
vergroten.

Bijvoorbeeld:

Vario-ploegen (volledige vario en of eerste
schaarverstelling)

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

verstelbare werktuigen achter een Trimble Autopilot
trekker in situaties waarbij de trekker niet kan sturen

Machines met sideshift (aardappelpoter, rijenfrees)

18
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_ : GPS-ASSISTANT

HOE WERKT HET SYSTEEM: GPS-Assistant
berekent de afwijking van de lijn en corrigeert de
machine en kan zo tot 0,5 cm nauwkeurig de
machine aansturen. Een robuuste potmeter geeft
de positie van de machine door.

5cm

5cm

" Kilveren

3D Kilvertechniek

Geen laser

Grotere afstanden

Ook buiten het seizoen met RTK werken




Aansturen spuitmachine tot 9 secties
Variabele afgifte

Automatisch secties activeren m.b.v. GPS
3D Visualisatie

» Aansturen spuitmachine, zaaimachine,
pootmachine (max 24 secties).

» Variabele afgifte
» Automatisch secties activeren m.b.v. GPS
» 3D Visualisatie

11



> ' True Guide

— “Passieve” werktuigaansturing
De tractor past zijn positie aan aan
die van het werktuig

(—)

— Verhoogde prestaties voor
toepassingen op brede akkers

GPS1
Antenne

GPS 2
Antenne

12
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" Camera’s

. Voordelen AutoPilot

» Werksnelheid omhoog

* In donker werken

» Werkgangen overslaan

* Rijpaden systeem

» Betere veldbenutting

» Eenvoudig spuitpaden aanleggen
 ledereen kan recht rijden

» Betere bodemstructuur

» Perfecte aansluitrijen

28
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. :Voordelen New HoIIandammm

» Landelijk dekkend netwerk

» Groot aantal systemen draaien in Nederland
» Eigen service center

» Uit voorraad leverbaar

* Werkt met 3 gyroscopen

* Werkt van 100 m/u tot 20 km/u

* Eenvoudig overplaatsbaar

* Nederlandse taal

» Uitbreiding mogelijk

* Eenvoudige bediening

» Voor- en achterwaards AutoPilot

29

- Startscherm 1

Support ‘ Systeeminformatie | Camera | @

Databestanden
Update
Opties
VWWW . GPS-ASSISTENT NL +31 187 611 BA8 .
Powered by *Tﬂm
Afsluiten |
A0S 2NN, Terese Maegier Lrnled de motien ceortafoutes D8 predat © besoternd S L) e BT en s 30

e e s Lot bmasten m et et e B i dign e | G gmacdt iy
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Support Systeeminformatie

Versie: 2.00.12876 (Aug 12 2009 15:32)

Installeren: gemini_abs_0016/FS_0037 HW Ver E 4 b
serienummer: 4915599739

Onderdeelnummer: 93110-20-45 (OR)

Internal temperature: 10.5 °C

Storage: 1797MB available(~3594 uren)
USB: 83MB available

) Afsluiten

| Camera |

AgGPS Autopllot controller |1
Versie: 5.01 (29 Apr 09)
serienummer: 4851577128
Woertuig: NH Th 120_130

GPS ontvanger: Internal

Versie: 1.10.007.4 hwD

F4¥ Build datum: Mon May 18 2009
Correcties: Float

Radio: TRi450I

Kanaal ID: &, 438.96250 hHz
SecureRTK: Inactief

Omni* |D: 120-0004480

Powered by @'Tl‘imbla

©2008-2008, Trimbie Navigation Limited. Alls rechten voorbehouden. Dit procuct is beschermd door US en 31
internationaal copyright, trademark, en patentwelgeving z0als beschreven in het hoofdstuk "Rechimatighedsn™

Startscherm 3

FM-?OOOF"Integrated IDisplay

32
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NN .
= Configuratiescherm

i System [ Instellingen
Implement [Aardappelpoter] Kalibreren

Autopilot Diagnose

“ GPS ontvanger Aardappelpoter
3m Lijnbreedte

3m Bewerkingsbreedte
4 rijen

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

216}

33

F Windmolen

F Hoog mast

J/ Heining = Onkruid

Lijnen R
erschul

Pauze

ONBEKEND Overlap
Bewerkt Overlaﬁ

17



§% New HoLLAND

Werktuig aanmaken
|Configuratie |@

Esystem 4 Instellingen

Implement [New implement] a

Autopilot

“ GPS ontvanger New implement
65" 7.4" Lijnbreedte

63" 10.77" Bewerkingsbreedte
32 rijen

@

b Wijzig plugins

Wachtwoord intoetsen
'Wachtwoord invoeren o]

LEEG LYYy <<

12| 3| 4| 5| 6| 7| 8| 9| 0

q| w| e[| r| t| y|lu|l i| o] p

a| ] ] t] o 0| x| ]

2| x| e v|e|n|m

CAPS ‘ SPATIE ‘

Annuleren [ OK. [
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§% New HoLLAND

Werktuig aanmaken

|Wijzig werktuig G|

Huidig werktuig

Extra instellingen|

New implement Wijzig |

20m Lijnbreedte
21m Bewsrkingsbreedte
32 rijen

Nieuw

OK.

§% New HoLLAND

Werktuig aanmaken

Nieuwe werktuignaam G|

LEEG ’Aardappelpoter <<

12| 3| 4| 5| 6| 7| 8| 9| 0

q| w| e| r| t| y|lu| il ol p

a| ] a] t] o 0| k||

2| x| e v|p|n|m

CAPS ‘ SPATIE ‘

Annuleren [ OK.
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§% New HoLLAND

W k . . I I
|Wijzig werktuig
Huidig werktuig | Extra instellingen|
New implement Wijzig
Aardappelpoter
20m Lijnbreedte
21m Bewerkingsbreedte
32 rijen
Nieuw Verwijderen
OK.
39
§% New HoLLAND
W k . . I I
| Werktuig instellingen
Geleiding | Bewerking | Geometrie
Lijnbreedte 300m® @
Bewerking offset -1.00m ® .
Links/rechts 000m ©
offset
Rijen 32
Tips OK.

40

20



Werktuig instellen

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

| Werktuig instellingen

Geleiding Bewerking Geometrle

Bewerkingshreedte 3.00m ﬁ

OK.

41

Werktuig instellen

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

|Werktuig instellingen

Geleiding | Bewerking Geometrie

Type [Hef (3pt) v
Trekhaak tot
grondcontactpunt 0.10m ®
Antenne
voorfachter L2 ®
Antenne
links/rechts L2 ®
Antennehoogte 0.00 m
Tips OK.

42
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Werktuig verwijderen

§ g s ' % NEW HOLLAND
|Wijzig werktuig
Huidig werktuig Extra instellingen|
Variatie|instellingen
Begin overlap | 1.00 m
Toegestane zijdelinkse J
bedekkingsoverlap I:‘ D
Perceelsgrens overlap ﬂ Ji [l
Eind overlap 0.00m
Externe logschakelaar Uitgezet j
OK.
43
§% New HoLLAND

|Configuratie

E System

Implement [New implement]

Autopilot
“ GPS ontvanger

4 Instellingen

New implement
B5' 7.4" Lijnbreedte

63" 10.77" Bewerkingsbreedte

32 rijen

b Wijzig plugins

(&)

@

44
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§% New HoLLAND

Werktuig verwijderen

|Wijzig werktuig

Huidig werktuig | Extra instellingen|

New implement Wijzig |

Aardappelpoter
20m Lijnbreedte

21m Bewerkingsbreedte
32 rijen

Nieuw Verwijderen

OK.

45

Perceelselectie

Perceelselectie
Klant CNH v Nieuw
Bedrijf CNH Nederland hd Nieuw
Perceel Zwartewaal v Nieuw
Bewerking Aardappelen poten v Nieuw

Bewerkingsdetails | Variatie|instellingen

i Aardappelpoter
Werktuig 3m Linbreedte
3m Bewerkingsbreedte
4 rijen

Annuleren OK.
46

23



ONBEKEND

Overlap ¥
Bewerkt Overlaﬁ

S Heining

@ Onkruid

= Spuitvrij zon

Lijnen

lerschu) Pauze

LOGGEN

\

M AB
Pivot
[4]]| Kopakker

L~ AB-Lijnen maken

Werk bij het aanmaken van AB lijnen in een perceel altijd tegen
de wijzers van de klok in, dit vereenvoudigt later het
verplaatsen van lijnen en het werken met spuitpaden.

24



~NY

> AB-Lijnen maken

Q9000000000090 9

KL

ONBEKEND

Overlap »
Bewerkt Overlai

I Windmolen

I Hoog mast

S Heining

@ Onkruid

Lijnen

ferschul Pauze

LOGGEN
L ——

49

Rechte AB-lijn

|Lijnmanagement e
Lijnen | | FreeForm|
Verplaatsen
Hernoemen
N ~
A+ Richting 0.00°
Importeren Verwijderen Spuitpaden [
Nieuw
Annuleren Rechte Laden

50
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P Windmolen

@O E

I Hoog mast

J Heining

@ Onkruid

nnulere‘l Zet A

Sebr A*{ Klaar

ONBEKEND

Bewerkt Overlaﬁ

Overlap ¥

LOGGEN

I Windmolen|

F Hoog mast

J Heining

= Onkruid

.nnulerel Zet A

Sebr A*‘ Klaar

ONBEKEND Overlap ¥
Bewerkt Overlaﬁ

LOGGEN

52
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ONBEKEND

Bewerkt Overlaﬁ

Overlap ¥

P Windmolen I Hoog mast

J Heining @ Onkruid

nnulere‘ ZetA | ZetB| llaar

LOGGEN

@O E

53

KL

ONBEKEND |0verlap v
Bewerkt Overlaﬁ

F Windmolen I Hoog mast

S Heining

@ Onkruid

nnulere‘ Zet A

Zet B ‘l Klaar I

LOGGEN

GHHHEP

P E

54
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Rechte AB-lijn

Q90000000000000Q 00000000000000

I Windmolen|

F Hoog mast

J Heining

@ Onkruid

Lijnen

ferschul Pauze

| ONBEKEND Overlap *
Bewerkt Overlal
N :ﬁ

LOGGEN

7
|

55

AB-lijn Verplaatsen

'Lijnmanagement

| FreeForm |

Lijnen

AB Line 1 - Rechte (Huidige) Verplaatsen

Hernoemen

A+ Richting

Importeren Verwijderen

Spuitpaden

Annuleren Nieuw
Rechte

Laden

56

28



% NEW HOLLAND

AB-lijn Verplaatsen
|Voer de verplaatsing in

Range: 0.0 m ... 500.0 m

Leeg 1.5 <<

Metrisch
Links ‘ 1 2 3 ’

Voet Inches
’ Rechts 4 5 6
Decimale voet
7 8 9 Rijen
0

Annuleren OK.
57

% wew HouLanD
n B | - . h
[Lijnmanagement 0l
Lijnen | FreeForm|
AB Line 1 - Rechte (Huidige) Verplaatsen
AB Line 1, Verplaatst 1.5mR - Rechte J
Hernoemen et orb
= -
A+ Richting 0.00°

Importeren Verwijderen

Spuitpaden
Annuleren Nieuw Laden
Rechte .

29



=~ AB-lijn hernoemen

|Nieuwe lijnnaam invoeren @]

LEEG | [Sitk Al <«

112 3| 4| 5| 6| 7| 8| 9| 0

q|l w| e| r| t| y|lu| i| ol p

a| ] ] t] o n| |||

2| x| e v|p|n|m

CAPS ‘ SPATIE ‘

Annuleren OK. [

Nieuwe rechte lijn

\_\ -

T

ZetA | Gebr A4 Klaar

L
DB
:

30



|~ Nieuwe rechte lijn

315°
w, 270°% % 0, 90°
225¢ 135°

A+ Richting 45;00’ Z, 180°

Klaar

e )

61

L~ Lijn Management

.

[Lijnmanagement &)
Lijnen | FreeForm|
AB Line 1 - Rechte Verplaatsen
AB Line 2 - Rechte //’
Hernoemen
AB Line 3 - Rechte (Huidige)

Y

Bochihg

Importeren

Nieuw
Annuleren Bocht ‘ Laden .

Verwijderen Spuitpaden

i




%

Zet A | Opname| ZetB

Zet A ||Dpname| ZetB

ZetA [|op ZetB

Zet A | Opname|| ZetB

SHEHAHEH

Nieuwe Bocht

63

"

AB Line 1 - Rechte
AB Line 2 - Rechte
AB Line 3 - Rechte

AB Curve 4 - Bocht (Huidige)

— —
| > Lijn Management
|Lijnmanagement @]
Lijnen | | FreeForm|

Verplaatsen

Hernoemen

# Kopakkers 5

Importeren Verwijderen Spuitpaden
Annuleren 107 Laden
Kopakker o4

32



&% New HoLLAND
- Kopakkers

# Kopakkers IT

nnulerel Jpnams |0 |-i::.:-
mtrd o it
I JMJ BBl ou
'mlgﬁm ZetA [ Sebr s |:Jpnamg
e zeta Stbrm%
mignal oo Zﬁa-@;

KA
Sluit
mﬂeq@lwerl K.A.|

65

&% New HoLLAND
- FreeForm

[Lijnmanagement -

Lijhen | FreeForm |

Lijnopname |Bij loggen

U-bocht herkenning v
Annuleren Niguw Laden
FreeForm o




ONBEKEND

Bewerkt Overlaﬁ

I Windmolen F Hoog mast

J Heining == Onkruid
Free
Terug ZetAl| Zet B
Form

Overlap ¥

LOGGEN
67

Lijnen | Maak || Lijn
| |1 FF ||keuze
[

Lijnen | Maak | Lijn
FF |keuze e

FreeForm

68
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ONBEKEND

B

ewerkt

Overlap »

Overla

I Windmolen

I Hoog mast

S Heining @ Onkruid
Terug Free ZetA‘ Zet B
Form

KL

ONEBEKEND

B

ewerkt

|Overlap v

Qverlal

F Windmolen I Hoog mast
S Heining @ Onkruid
Free -
Terug Form ZetA‘ Zet B

@®O ﬁ

70
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P Windmolen I Hoog mast

ONBEKEND IOverIap v
Bewerkt Overlaﬁ

J Heining = Onkruid
Free
Terug Form ZetA

LOGGEN

71

~

™

Lijn Management

|Lijnmanagement

Lijnen | | FreeForm|

AB Line 1 - Rechte

AB Line 2 - Rechte

Verplaatsen

Hernoemen
AB Line 1, Verplaatst 1.5mL - Rechte (
M -
A+ Richting 0.00°
Importeren Verwijderen Spuitpaden
Nieuw
Annuleren Rechte ‘ Laden

72
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Spuitpaden

AGRICULTURE

|Spuitpaden instellingen

Werkgangen tussen spuitpa 8
Spuitpadbreedte 3.000 m
Werkgangen in de 1e groep 4

AB-lijn plaats in 1e groep
(van links naar rechts)

Geef geleiding naar Lijnen j

Annuleren

Spuitpaden

AGRICULTURE

1 2 3 4 spuit 1 2 3 4 5 6 7 8 spuit 1 2 4

B 1 1

1 1

] 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

1 1

A 1 1
1 2 3 4 spuit 1 2 3 4 5 6 7 8 spuiti 2 4

74
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Spuitpaden

Aardappelenpoten op 3,02 en een spuitpad van 2,76 breed
39

3,02 3,02 3,02 3,02 3,02 3,02 BB 302 302 302 302 3,00 3,02

12 11 L10 L9 L8 L7 sl L6 LS L4 L3 L2 L1

Uienzaaien op 2,25 en een spuitpad van 3m

225 2,25 225 2,25 225 2,25 2,25 225 [l 225 225 225 225 225 225 225 2.5
16 L15 114 113 112 L11 110 L9 S1 L8 L7 L6 L5 L4 13 12 L1

Aardappelenpoten op 3,02 en een spuitpad van 2,76 breed
27
3,02 3,02 3,02 3,02 BB 302 202 3,02 3,02

L8 L7 L6 L5 S1 L4 L3 L2 L1

75

Spuitpaden

76
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._',S ®  Spuitpaden

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

e Zet na de bewerking de Werkgangen tussen

spuitpaden op O.

 Als de gegevens bij spuitpaden zijn ingevuld en
u wijzigt uw werktuig aardappelpoter van 3 met
in bijvoorbeeld de veldspuit van 27 meter dan
tekent het systeem de AB lijn en vervolgens
pas na 108m (27m x 4) en de volgende lijn pas

na 216m (27m x8) getekend.

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

F Windmolen|

F Hoog mast

S Heining

@ Onkruid

Lijnen

ferschul Pauze

ONBEKEND Overlap *
Bewerkt Overlai

L]

LOGGEN

78
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~NY

=

Verschuiven

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

\Verschuivingsafstand invoeren

Range: 0.0m ...500.0 m
Leeg

3 <<

Meters
Metrisch
’ Links 1 2 3 ’
Voet Inches
Rechts | 4 5 6
Decimale voet
7 8 9 Rijen
0
Annuleren OK.
79

~NY

=

Verkorten

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

Q900000009000Q099 Q000009Q000090909

Verkorten
0.0

ONBEKEND Overlap ¥
Bewerkt Overlaﬁ

KL

=
|

Agres.
100

LOGGEN

80
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Verkorten

Vergeet
niet om verkorten
weer op nul te zetten!

 wew Houann
AGRICULTURE

81

Agressiviteit

Q900000009000Q099

Verkorten
0.0

Agres.
100

LOGGEN

ONBEKEND

Overlap ¥
Bewerkt Overlaﬁ

KL

=
|

&% NEw HoLLAND
AGRICULTURE

41



Voertuig wisselen

OTMInfegr.ated bisplay

Support Systeeminformatie | Camera

Versie: 2.00.12876 (Aug 12 2009 15:32)

Installeren: gemini_abs_0016/FS_0037 HW Ver E

serienummer: 4915599739
Onderdeelnummer: 93110-20-45 (OR)
Internal temperature: 10.5 °C

Storage: 1797MB available(~3594 uren)
USB: 83MB available

Afsluiten

AgGPS Autopllot controller |1
Versie: 5.01 (29 Apr 09)
serienummer: 4851577128
Woertuig: NH Th 120_130

GPS ontvanger: Internal

Versie: 1.10.007.4 hwD

F4¥ Build datum: Mon May 18 2009
Correcties: Float

Radio: TRi450I

Kanaal ID: &, 438.96250 hHz
SecureRTK: Inactief

Omni* |D: 120-0004480

Powered by @Trimbl&

@2008-2009, Trirnble Mavigation Limited. Alle rechten voorbehouden . Dit procuct is beschermed door LIS en

internationaal copyright, trademark, en patentwelgeving z0als beschreven in het hoofdstuk "Rechimatighedsn™

83

Voertuig wisselen

| Configuratie

i System
mlmplement [Aardappelpoter]

“ GPS ontvanger

Instellingen

Diagnose

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

84
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§% New HoLLAND

. . |
|Voertuig controller Instellingen
- Voertuig controller Poort
Connector C (int GPS1) hd
OK.
- Voertuig controller Instellingen
Huidige selectie NH Th 120_190 Wijzig... |
rAutopilot parameters
Instellingen ... TAP ... AP Simulatie |
OK.
85
§% New HoLLAND
. . |
|Wijzig voertuig
Voeruigprofiel locatie Van controller (nieuw v

Model AGCO 8500 Eagle v

Annuleren Voertuig opslaan [
86
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§% New HoLLAND

Voertuig wisselen

|Wijzig voertuig

Veertuigprofiel locatie Van opgeslagen best

Model A Bladeren...

Annuleren Voertuig opslaan
87

§% New HoLLAND
|Se|ecteer voertuigmodel |
Configuratie
11Dec09_1649_autopilot.cfy
Voertuigmodel geselecteerd
14Dec09_1939_autopilot.cfy
NH Th 120_190
NH Th120.cfg

Annuleren Ok,
88
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§% New HoLLAND

Voertuig wisselen

|Wijzig voertuig |

Voertuigprofiel locatie Van opgeslagen beshd
Model ’NH Th 120_190 j Bladeren...

Annuleren Voertuig opslaan [ Gebruik voertuig
89

§% New HoLLAND

Voertuig wisselen
| Configuratie |@

E System Instellingen
mlmplement [Aardappelpoter]

m Autopilot Diagnose

“ GPS ontvanger

@

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

90
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Voertuig parameters

§% New HoLLAND

|V0ertuig parameters

Verkorten stapgrootte 0.01m  Geleidelijke draaicirkel

10.00 m

Whaarschuwing einde van de ljj 10.00m  Bewerkingslog Handmatig v

Bestuurderswaarschuwing 15 min  Klep AAN snelheid Laag

AutoSense Aan v
Legacysensors Geen A

Annuleren Ok,
91

Systeeminstellingen

§% New HoLLAND

| Configuratie

©

mlmplement [Veldspuit 40m] Kalibreren

Autopilot Diagnose
“ GPS ontvanger
N

@ Tru Application Control

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

@

92
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Energiebeheer
Display instellingen

Taal & eenheden

Features karteren
Datavoorkeuze
Lichtbalk
Gieleiding

Gieluiden

CAN Bus instellingen

Tijdzone

-~ Instellingen |

Bewaar/herstel instelingen

OK.
93

—~

Energiebeheer

§% New HoLLAND

| Energiebeheer instellingen

Zet schermverlichting uit

Zet het systeem uit

Annuleren

na 15 min. j
o

Ok,
%
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§% New HoLLAND

Tijdzone instellen

|C0nfiguratie

@

- s System

mlmplement [Rabe ploeg]

@ Handmatig sturen
- Q GPS ontvanger

@ Cameras

Instellingen

@

Kalibreren

Diagnose

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

95
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§% New HoLLAND

Tijdzone instellen

| Display instellingen

Taal & eenheden
Bewaar/herstel instellingen
Features karteren
Datavoorkeuze

Lichtbalk

Geleiding

Geluiden

CAN Bus instellingen

Energiebeheer

Instellingen |

OK.
9%
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< Tijdzone instellen

[Tijdinstellingen G|

Huidige lokaletijd

- [ 11 Dec 02 18:59 +

OK.
97

VAW GPS-ASSISTENT NL +31 187 611 888

"
Powered by *Tﬂm
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e T T Ty er——
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§% New HoLLAND

Databeheer

| Databestanden

USB Drive not available

Everything

Data verwijderen

B Storage: 10958MB available

Everything “~
Configuration [
Diagnostics
Implements

Summary

Fields

& CNH

£-CNH Nederland v
OK. [
99

§% New HoLLAND

Databeheer

[Databestanden

USB Drive not available

Everything

Data verwijderen

< Kopieer

B8 Storage: 10958MB available
T - |
Configuration
Diagnostics
Implements
Summary

Fields

=CNH

=CNH Nederland v
OK.
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§% New HoLLAND

[Verwijderen van data
Selecteer opslag Intern geheugen j
Perceler{Uitgebreici
Klant CNH v Verwijderen
Bedrijf CNH Nederland v Verwijderen
Perceel Stad aan t Haringvliet v Verwijderen
Bewerking Dorsen v Verwijderen
Verwijderen is permanent en niet terug te draaien
Sluit
101
§% New HoLLAND
|Verwijderen van data

Selecteer opslag

Intern geheugen j

Percelen Uitgebreic1

Verwijder alle perceler{ Prescripties ¥ | rescription verwijder%

:rwijder alle bewerking

Verwijder diagnoses

Verwijderen is permanent en niet terug te draaien

Sluit
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§% New HoLLAND

Databeheer

|Verwijderen van data

Selecteer opslag

Intern geheugen j

Percelen Uitgebrei%

Verwijder alle perceler{ AB-lijnen V| AB-lijn verwijderen

:rwijder alle bewerking

Verwijder diagnoses

Verwijderen is permanent en niet terug te draaien

Sluit

103

§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

[Configuratie |@

ESyStem 4 Instellingen
mlmplement [Veldspuit 40m] a
Autopilot Diagnose

£ GPS ontvanger

@

b Wijzig plugins

104
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§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

|Aut0pi|ot GPS ontvanger instellingen

Instellingen | Frequenties Radaruitvoer

SecureRTK | Uitgebreid | Loggen

Correcties RTK v
Kanaal 3
h

NMEA Uitvoer

M Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 3 Ll
105

GPS Ontvanger
|Autopi|ot GPS ontvanger instellingen

Instellingen  Frequenties SecureRTK| UiTgebreid| Loggen| Radaruituoer|

1: 444.27500 Toevoegen
2: 444.33750 Wizig

3: 444.40000

4: 444.37500

Draadloze modus

’TT4509 4800 j

Verwijderen |

Annuleren Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 3 OK.
106
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§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

|Aut0pi|otGPS ontvanger instellingen
Instellingen | Frequenties SecureRTK | Uitgebreid | Loggen | Radaruitvoer
Sleutel Beschrijving Status Verloop

1| KXHKKKKKKKH KK AKK New Holland geldig n.b.
2 Leeg n.b.
3 Leeg n.b.
4 Leeg n.b.
5 Leeg n.b.

Annuleren [ Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 3 OK.
107

% New HoLLAND
GPS Ontvanger
|Autopi|ot GPS ontvanger instellingen |
Instellingen | Frequenties | SecureRTK  Uitgebreid | Loggen | Radaruitvoer
Maskers
Elevatiemasker 5°
SNR Masker 35.0

Annuleren Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 5 OK.
108




§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

|Autopi|ot GPS ontvanger instellingen |

Instellingen | Frequenties Radaruitvoer

SecureRTK| Uitgebreid Loggen

AgRemote Logs opnemen Uit hd

Annuleren Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 5 OK.
109

§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

|Autopi|ot GPS ontvanger instellingen |

Instellingen | Frequenties

SecureRTK| Uitgebreid | Loggen Radaruitvoer

Connector Geen A d

Annuleren Voertuig: Internal, RTK, Kanaal ID: 5 OK.
110
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§% New HoLLAND

GPS Ontvanger

\Autopilot GPS ontvanger instellingen

Instellinger{ I

Correcties

|Uitc_:jehreiv:‘ Loggen}?adaruitvoe}

EGNOS -
M

NMEA Uitvoer |

Annuleren

Voertuig: Geen GPS

OK. [
11

Kaart instellingen
[Display instellingen

Databestanden

Status items

Taal & eenhaeden
Bewaarfherstel instellingen
Features karteren
Datavoorkeuze

Lichtbalk

Geleiding

Geluiden

CAN Bus instellingen

“~ Instellingen |

OK.
112
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§% New HoLLAND

Nachtweergave

[Karteren el
Kaart oriéntatie v
Spoorloggingsafstand 0.00 m
Spoorloggingstijd 0.00s
Kleurschema Standaard j

structi

Punten groter dan beide waarden worden gelogd.
Om altijd te loggen, zet de ene op 1 en de ander op 0.
Om loggen uit te schakelen zet beide op 0.

Annuleren OK.
113

§% New HoLLAND

Status items

|Display instellingen x|

Databestanden s Instellingen |

Kaart instellingsn

Taal & eenheden
Eewaarfherstel instellingen
Features karteren

Datavoorkeuze

Lichttalk
Geleiding

Geluiden

CAN Bus instellingen v OK.
114




Status items

§% New HoLLAND

|Se|ecteer status items |
Snelheid ’Oﬁline afst.
Onderbreking hd ~ Plaats item * Plaats item
Info items

Ses. bewerkt oppervl. Boven [
Lijnlengte <- Plaats item CMR Percentage |
Lijanummer Correctieleeftijd
Werktuig Correctietype

GPS status LI

Annuleren Ok,
115

~ .
Plugins

§% New HoLLAND

| Configuratie

@

E System Instellingen

Implement [Aardappelpoter]
Autopilot

“ GPS ontvanger Aardappelpoter
3m Lijnbreedte
3m Bewerkingsbreedte
4 rijen

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

@8

116
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Plugins

| Configuratie |@

E System Instellingen @

Implement [Veldspuit 40m] @
Autopilot

“ GPS ontvanger Veldspuit 40m
40m Lijnbreedte
40m Bewsrkingsbreedte
9 secties
11 rijen

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

117

Plugins

|Kies actieve plugins

Inactieve plugins Actieve plugins
@ Handmatig sturen 4 Autopilot

b EZ-Steer
@ Cameras

Werktuig monitoren

=i
|

# TrueGuide
# TrueTracker v

OK.
118
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:
Plugins
|Kies actieve plugins

Inactieve plugins

2P FieldLevel || Tander a

= EZ-Boom

.i’& Tru Application Con| Toevoegen >

Actieve plugins

Autopilot

_g Serial Rate Control

D Ag3000 VRS

!
"‘_‘7" Remote Output v

OK.
119

—y

:
Plugins
|Kies actieve plugins

Inactieve plugins

@ Handmatig sturen 4

b EZ-Steer
@ Cameras Toevoegen >

Werktuig monitoren

=7
E=EmN

4 TrueGuide
# TrueTracker N

Actieve plugins

Autopilot

-

o@ Tru Application Control

OK.
120
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Plugins

| Configuratie |@

E System

Implement [Veldspuit 40m]
Autopilot

“ GPS ontvanger Veldspuit 40m
-

@

40m Lijnbreedte
40m Bewerkingsbreedte

bt Tru Application Control 9 secties
11 rijen

Geen WSMT comms

Configmenu
op slot

Wijzig plugins

121

V §% New HoLLAND
Plugins
Bijvoorbeeld TAC tbv veldspuit

Eerst werktuig selecteren
Plugin toevoegen

Plugin verwijderen
Werktuig wisselen

122




123

USB Stick

Bestand  Bewerken Beeld Fawvorieten  Extra  Help

Adres CiiDocuments and SettingstAgiaPaiDatalklantbedrijfipercesl

e
w | a (33 naar

Mappen X
= 15 AgiEPs
J AE Lines
) Autopilot
= ) Data
= I Klank
= 1) bedrif
= 1) percesl
) bewerking 1

|*

) bewerking 2
) bewerking 3
) bewerking 4
) Diata Dictionary
) Designs
[= |2 Diagnostics
) Autopilot
) Screenshots
) Firmware
) Prescriptions
) Productivity

) Sumriaties “

ibewerking 1
ibewerking 2
ibewerking 3
ibewerking 4

6, 935870E52, 871 15NSH, pos

AreaFeature, dbf
|31 AreaFeature shp
AreaFeature shx
EventHistory . dbf

EventHistory_olddb, dbf

= Field, %l
LineFeature, dbf
|ﬂ LineFeature,shp
LineFeature, shx
PointFeature . dbf
Iﬁ PointFeature.shp
PointFeature, shx
Swaths.dbF

@ Swaths.shp

Swaths shix

124
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| Samenvattingsinfo

& Trimble.

Event Details

Event Summary
‘Operator (Gerben
Event Created 2008-5ep-15 12:20:03
Summary Created F008-Sep-15 12 46 29
Field Area n.b.
Field Latitude/Longitude NULL ULL
Tetal Tima Ohr 26m
Operator EPA License
Harest Year (2008
Farm Location
Crop
Matarial
Taeggel Pt
Application Method
Layec1-
Coverage Time 0 18m

Van Buuren
Farm Van Buuren 2008
24 CvB Achter
aardappelen spuiten 15

125

§ wew Howano

Googe | 4 - G B R - e T e )

O e et | Bt B P B -Fa VB Te

§ wew Howano
-

Google | 8 | Tochen - W G0 ¢ e TF Sadwersc G} Toshen © 3 Seel

o o e gvnbarn P, | @ VenBaren-Fu... | VoS- P @V Rarn-Far_. | @ Darn K.

& Trimble.

Event Summary

Covenage Stan DateTame Sap 08 211841
Coverage End DateTme. Sep b 1M
Comeags Ares 91218k

& Trimble.

Event Summary

Covetage Start DateTime
(Covenage End DatnTima Sop-08 212030
Coverage Auea
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Bestand  Toon Resources  Help

L |
Taken fteren op celectie [

< et toegewezen Hant >
New Holand
an Buuren
P Drainage Yan Buwren
P Farm Jan de Snayer
W% Farm Yan Buuren 2008-2009
¥ Farm Yan Buren 2008-2010
= B oivew
= B o3 0oohof
= Ws <MNet toegewezen gewas >

= ol <Gebruker Irfo. >

VEHA RN R A

EZ View

O Token @ Koart |
(1] [ [ElaER] H

& Trimble EZ-View @E‘

maandsq 15 masrt 2010

Weeigaven | weorFestues> | Legends

@ Elevation A7-186m ~
Oo@ % GPSdwalter E 48-48m

*1 Material E 43-49m

= Rae ] s0-50m v
— — 127

|Houd Lmuisk ing. om venst te sel.

51,8818780° N 4,2003758° 0

9% ArcExplorer 9.3.0 (2) - Untitled
File Edit View Layer Tools Help

4
]

=) Farm

-3 Data Dictionary
-3 Desiagns

-3 Diagnostics
-3 Firmware

21| Name
Boundary
Sweaths

=3 Perceel 1
-7 Ploegen

Type

palygon
line

128
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ArcExplorer

File T\me:{Shapeﬁles

o} & e )
=D o || Name Type
s Coverage polygan
Track3D_21Aug08_1858 point
Track3D_21Aug08_1827 point
: Track3D_22Aug08_1853 point
=0 Kant Track3D_22Aug08_2003 point
£33 Farm Track3D_22Aug08_2013 point
20 Perceel 1 Track3D_224ug08_2016 point
{2 Perceel 2
{2 Perceel 3
{2 Perceel 4
{2 Perceel §
{2 Perceel 6
-3 Data Dictionary
-3 Designs
-3 Diagnostics
122 Firmuware 3

129

ArcExplorer

File Edit ¥ew Layer Tools Help

HZEHS 0 RJALQNGORMAETELaE sREE

Boundary :

Coverage

130
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[Smibois] Labets | Generai|
[ Draw feabures using:

Unigue Syrnbels v

Fiald sor values | Watorial
Color Schame Random
ste Sollu il

[ Remare Cutling

Symital Valug Labal

3 [Nicula |Nicata

Efle Eat View Layer Iools Help

| Covmragi (Matirial)
L]

B rcra
O eigenneimer

W ol

#| Boungary

FOHa A0S 0 €SO QAOBONAG L 2@ o0t

131

Synbote || Labels | Gerersl
[ Dvaw features using

Graguated Symbols v
Fiekd Height v
Classes |10 |7 [] Remeove Outiing
Color

oy JVelw ¥
End Bl Custorn v

ol Range Label
u
Lesg than -4,0.. [Less than-4,8.. [ &/
Fagen-a T LagEh-a e ||
AT48. 4F13 |4 T48. 4613

ArcExplorer

e [ot Yorw Leyer Jools bl
SE%eSO08 0 RGNS OLAGLLaF sREN
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e e Sashe Getn L Opters ke teb
$F DS0 44 ~déRa@ O 0
SeaeSpiens RGPS [ Ghnan [ Gales [ Cospas [ WitS

Statlon [diter

$F DSHE 44 ~oRRE OF 80
Swelle et % GPS [ Glwws [ Galles [ Cospass [ Wiag

Elevation

Reached Elevation

.\! |
e

i S S £ e st 1 Gl £

T 1200 B 0 R T3 ) e ettt ]

134

67



| Fle Mmonac Sobelles Grphs Lnbs Opliors Windows  Help
PR DEH 4 cheRRE QE &0

Sonlin St W GFS [ Glonsss [T Gl [ Compass [ WAS

Visibility

Number of Satellites

i}
0600 0800 10,00

itin Zeaneea Noth 31047 B AIT WGREDT  Dewaten sift 00 (oatacks 0

1200 1400

T 212000 6700 - 29-1-309 2008 (UTCA2 )

1600 18.00 2000

e 11 G Y (Amanas g 42000
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& Planning - Pwartewaal, 21.1-7009 - [Aimanac.alm] - [Number of Satellites]
T Fle Amans: Satelbtes Graphs Usts Options Windows Hel

PF ODGH 44 ~boERE OF &0

Swelts Systerna: [ GRS I Glorsss [ Galles [ Comoats T WiAS

Number of Satellites

s Suwtia Noth SUAT (30 40T Mape O  flavames asdr 15 (bt 01

1540 1600

620 1640

Tesa 7712008 VA0 - 7712008 V0 (T2 ()

1700 1720 1740 1800

Sanas 30 GR6 31 [Amans: sim CbA-FIH
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| Fle Mmonac Sobelles Grphs Lnbs Opliors Windows  Help
PR DEH 4 cheRRE QE &0

Sonlin St W GFS [ Glonsss [T Gl [ Compass [ WAS

Visibility

Number of Satellites

i}
0600 0800 10,00

itin Zeaneea Noth 31047 B AIT WGREDT  Dewaten sift 00 (oatacks 0

1200 14.00

T 212000 6700 - 29-1-309 2008 (UTCA2 )

1600

e 11 G Y (Amanas g 42000

18.00

2000
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4 Planning - Zwartewsal, 18.2.2009 - [Aimanac.alm] - [Number of Satellives]
TPl alnaca: Sweltes Graghs Lets Optiens Windows el

PF OFEH 44 ~dbéEaE QD &0

Sobeln Systere:. B GPS T Glonass [ Gallen [ Compass [ WAAS
Visibility

0
18
16

@

£

3z

"

w

B

B

=

E

=

=

o
0600 100

B Zearrwmsal Horth 83757 Bt 4717 Huight b Buvive el 1° Distases £

Tws H-3:3000 0708 - 1032008 30,00 (UTE 3 00)

SataBins 11 DFD 31 e sk (24828007
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# Planning - fwariewaal, 18-3-2009 - [Aimanac.alm] - [Mumber of Satollites]
TIFie Mnoac Saelles Gghe Lot Optiom Windows  Hep

PP DFH 46 ~heéRRE O &0
SuelinSyriem: % 0P8 | Gkonass [ Galleo | Conpan [ WS

Visibility

Number of Satellites

0
0600 0800 1000

Brmion Searems Horh 3347 Bam 41T Wegrebm  Dewamion ot M* (osmacker 61

12.00 14.00

T 1032300 0740 - 18-3-3008 3000 (UTE+d 06

1600

Sareieg 31 614 31 (s aim (14630000

1600

2000
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o Planning - fwariewaal, 20-5-2009 - [Aimanac.alm] - [Mumber of Satallites]
TIFie Mnoac Saielles Gghe Lot Optiom Windows  Hep

PP DFH 46 ~heéRRE O &0
SuelinSyriem: % 0P8 | Gkonass [ Galleo | Conpan [ WS

Visibility

Number of Satellites

0
0600 ng.nn 1000

Brmion Searems Horh 3347 Bam 41T Wegrebm  Dewamion ot M* (osmacker 61

T 1043000 0740, 25-4-3008 3000 (UTE+1 06

Sareieg 31 614 31 (s aim (14630000
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# Planning - fwariewaal, 1-E-2009 - [Almanac.aim| - [Nember of Satellitas]
"I Fie Mmoo Saielles Gghe Lot Optiom Windows  Hep

PP DEFEH 4/ ~hdRaE COE S0
Setelie Sytemr: W 0P I” Glonms [~ Galleo |~ Compas [~ WilkS

Visibility

Number of Satellites

0
0600 0800 1000 1200 14.00 1600 1600 2000

Brmion Searems Horh 3347 Bam 41T Wegrebm  Dewamion ot M* (osmacker 61 T 1,200 0708 . 14-1000 2000 (UTE4] 0 a1 615 31 [rmarea: aim (3433001
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= Agrovision Geocrop

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

Bedankt voor uw

§% NEw HOLLAND
AGRICULTURE

aandacht en succes met

het gebruik van uw
Trimble systeem
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